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Bibot V.4 \

Bibot V.4. es un r I
creado para comunicarse con las
personas, = realizar__un primer
reconocimiento ,..des Ij’;- sintomas
iniciales del ! B medir la

* con- servicios—de § e
derceros y sistemas externos; desde [
b;as}esfde datos hasta aplicaciones.

N «

conectarse cor,

\ 3 ) o

.

Sistema de analisis de video Termémetro

Preparado para

Micréfono

_ _ -Medir la temperatura corporal

Cuello giratorio Terminal de pago -Acceso en remoto a través delrobot
Pantalla tactil -Reconocimiento facial

Sensor 3D -Reconocer voz

. . -Realizar ordenes por voz
Dispensador de tarjetas -Determinar la edad de las personas

-Mantener una conversacion
-Moverse por trayectoria predeterminada
-lImprimir fotografias

. ) A n
Brazos manipuladores e . \ > . ..
y -Informes analiticos de los visitantes
£t -Realizar pagos e imprimir recibos
Plataforma de movimiento i Sensores de obstaculos

-Distribuir tarjetas de plastico
——————

Muy facil instalacion en tres pasos

1. Coléquelo cerca de la entrada
2. Configure el sistema de naotificaciones
3. Empiece a recibir analisis de los usuarios

Modo telepresencia =3 BN Obtener
Permite lacomunicacion en < - ; informacion en

remoto entre el usuario y )
el operador tiemporeal

+ Conexion remota . o + Edad

* Control manual de R ) * Sexo
movimiento del robot e - * Temperatura

* Servicio de llamada N A * Tiempo de visita

www.exenergroup.com purchase@exenergroup.com
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